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Actionneur DEL / Lampe £+

Exemple ici avec une del sur le port
D7 qui clignote toutes les secondes

quand est cliqué
. réBéter indéfiniment
Del : f -
Etat haut (1 logique) : Allumée SIEIEE sur la broche a
Etat bas (0 logique) : Eteinte rattendre o cemErAlES

¥

Mettre [ENERC 10N sur la broche a

Ettendre o secondes

el <Saisie libre> v ENGCRNGEY 02 ~ EY haut 7| Bloc « Mettre ... »
'a led rouge Ce bloc pilote une sortie numérique (D2 par exemple)
R Cette valeur est numérique :
la led blanche 0 pour un état bas
la led multicolore 1 pour un état haut

le relais

I'émetteur IR

s Dans le menu déroulant, une liste non exhaustive est

le vibreur disponible afin d’identifier votre actionneur.

Félectroaimant Pour nommer un autre actionneur, cliquez dans la zone de
1@ bornier texte < Saisie libre > et taper le nom de votre actionneur.
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Bouton poussoir £+

Exemple ici avec un bouton poussoir sur D4 qui
permet d’allumer une del sur le port D2

guand est cliqué
répéter indéfiniment

si Lire I'état logigue EN TN EIE1aMd sur la broche BI - F “Slors
Metire [ENEER R sur |2 broche [BE 3

Mettre [ENEER R sur |2 broche [EEd 2

Lire I'état logique BT sur la broche [FERd

de llinterrupteur

du bouton poussoir

de linterrupteur ILS

du tilt

de |a touche tactile

de |a présence d'eau

du detecteur de présence
du suiveur de ligne

de l'effet HALL

Bloc « Lire I'état logique »

Ce bloc retourne la valeur de I'entrée numérique
de la broche D2 (par exemple). Cette valeur est
numérique: 0 pour un état bas

1 pour un état haut

Dans le menu déroulant, une liste non exhaustive est
disponible afin d’identifier votre capteur.
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Capteur fin de course £+

Exemple ici avec un
capteur fin de course sur
D4 qui permet d’allumer
une del sur le port D2

quand est cligug
répéter indéfiniment
rsi " ire rétat logigue [ECAIE LR sur la broche [BEd = HY zlors
Mettre sur la broche 3

Mettre [ENEER Gt sur |2 broche [BE 2
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Capteur a Ultrasons £+

Exemple ici avec un capteur a
ultrasons sur I’entrée humérique
D2 (et D3) qui permet de détecter
une surface a 12cm et de
I'indiquer via une del sur D7

Bloc « distance mesurée par ultrason: »

Ce bloc retourne la valeur mesurée en cm

hY

entre le capteur a ultrason et la surface
face au capteur

guand est cligug

si Lire la distance par ultrasons sur la broche [SFR < f¥] ~alors

Mettre [EYERENCE sur la broche BER 2
sinon

Mettre [EYERENCE sur la broche BER 2
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mBlock

F+O0
ARDUINO

Qu’est-ce qu’un servomoteur ?

Un servomoteur est un actionneur permettant de contrdler la position
angulaire d’un dispositif. Il est trés utilisé en modélisme et en robotique
légére.

Remarque: selon les modéles choisis, la rotation peut se faire entre -180°
et 180°, -45° et 45° ou bien encore sur plusieurs tours sans «butée» de fin
de course. Le notre a un débattement de 0 & 180°.

Ce programme de base positionne I'axe du
servomoteur a 45° une seconde puis a
135°une autre seconde, puis recommence
sans fin. La base pour imaginer mille
applications...

quand est cliqué
répéter indéfiniment
 Définir l'angle du servo-moteur de la broche [P & €D vitesse
[;ttendre @ sccondes
Définir I'angle du servo-moteur de la broche é €EB) vitesse
Eitendre @ sccondes




Mblock mBlock
MOSFET + Moteur £+QQ

Le module MOSFET permet de commuter une
source externe de 5 a 15 Vcc a partir d'une
sortie d'un microcontréleur. Si la source
d'alimentation externe est absente, votre
appareil peut toujours tirer I'alimentation du
microcontréleur via l'interface Grove.
ATTENTION : Toutes les sorties ne peuvent
pas alimenter le moteur.

Ce programme met en marche le moteur si
on appui sur le bouton poussoir et I'arréte
dés qu’on le relache.

quand est cliqué

réaéter indé&finiment

si Lire I'état logique [ENCRICIENNERg sur la broche [EZRd - = i Jalors
pwM EERESM sur la broche [P 2 E®

sinon

' pwM RN sur la broche Bl 2 @
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